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紧凑型伺服驱动器

国产自研  自主可控



��      PALKI 派启科技

高性能  高集成

可定制的全国产伺服驱动器
国产自研、自主可控

我们致力于为客户提供定制化，集成一体化智能解决方案，满足

不同领域的个性化需求。目前已形成多元化伺服驱动器系列产品，

其拥有体积小、功率密度大、接口丰富、安装方便、调试简单及可

靠性高等特点。系列产品涵盖不同功率范围的低压直流输入、高

压直流输入、通用高压交流输入。同时可满足特殊用户定制产品

的需求，具备完全自主知识产权，实现了元器件与结构件的双

���%国产，可与国外某系列伺服驱动器原位替代。
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多种运动  多种应用

运动控制性能超越您的期待
快速、高效、智能

生命科学

工业自动化

军事防务

极端环境

AGV/ 智能仓库

电子/ 半导体

机器人



工业应用

微型直流伺服驱动器
� VDC - ��� VDC
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BISS-C/ SSI 绝对值编码器、旋变、霍尔、增量编码器、多摩川
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▪ 提供多种紧凑的外形尺寸

▪ 满足极具挑战的微型植入设计需求

▪ 能够驱动各种类型的电机

▪ 接收各种类型的反馈信号

▪ 适用于多种总线，应用范围极广

▪ 为更好的贴合客户需求，支持定制

应用场景

▪ 机器人系统

▪ 电子/ 半导体设备

▪ 自动导引车AGV和智能仓库

▪ 各种自动化生产设备的驱动

CANopen、EtherCAT、串口指令、模拟量、PWM、ModBus



工业应用

圆形直流伺服驱动器
�� VDC - �� VDC
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▪ 采用环形中空或圆形结构设计

▪ 可集成双绝对值编码器

▪ 支持双闭环控制

▪ 可调PWM频率输出，最高频率��kHz

▪ 完善的控制功能，通讯功能

▪ 为更好的贴合客户需求，支持定制

应用场景

▪ 人形机器人

▪ 协作机器人

▪ 医疗设备等关节模组

▪ 对体积与功能有特殊要求的场合
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控制方式

支持反馈

电机类型

操作模式

无刷/ 有刷旋转电机、直线电机、音圈电机、力矩电机、伺服电机、空心杯电

力矩/ 速度/ 位置的点对点控制、循环同步、归零、开环矢量/ 标量

BISS-C/ SSI 绝对值编码器、旋变、霍尔、增量编码器、多摩川

CANopen、EtherCAT、串口指令、模拟量、PWM、ModBus



军工应用

直流总线伺服驱动器
�� VDC - ��� VDC

��      PALKI 派启科技

▪ 紧凑、超高功率密度，专为恶劣环境，极限场景而设计

▪ 可驱动各种电机，多种控制方式，支持多种位置反馈

▪ 采用改进型闭环控制算法，保证电机超低速运行精度

▪ 高度开放可视化的调试工具，能获得最佳运动控制效果

▪ 具备过流、过载、过热、欠压、过压、超差等保护功能

▪ 为更好的贴合客户需求，支持定制

应用场景

▪ 云台

▪ 雷达系统

▪ 液压系统

▪ 光学平台
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控制方式

支持反馈

电机类型

操作模式

无刷/ 有刷旋转电机、直线电机、音圈电机、力矩电机、伺服电机、空心杯电

力矩/ 速度/ 位置的点对点控制、循环同步、归零、开环矢量/ 标量

BISS-C/ SSI 绝对值编码器、旋变、霍尔、增量编码器、多摩川

CANopen、EtherCAT、串口指令、模拟量、PWM、ModBus



军工应用

交流总线伺服驱动器
��� VAC - ��� VAC
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交流伺服驱动器系列产品，采用高性能的矢量控制技术，低速高转矩输出，

具有良好的动态特性和超高的稳定性。可以适配多种规格的高压电机，支持

多种位置反馈元件，具备多种控制方式。内部搭载��位伺服专用数字信号

处理器，可通过配套调试软件实现参数调试，具备过流、过载、过热、欠压、

过压、超差等保护功能。

适用于各种自动化生产设备的驱动，及快速响应的精密转速控制和定位系统中。
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电机类型

操作模式

无刷/ 有刷旋转电机、直线电机、音圈电机、力矩电机、伺服电机、空心杯电

力矩/ 速度/ 位置的点对点控制、循环同步、归零、开环矢量/ 标量

BISS-C/ SSI 绝对值编码器、旋变、霍尔、增量编码器、多摩川

CANopen、EtherCAT、串口指令、模拟量、PWM、ModBus



派启科技微信公众号

上海派启科技有限公司
Palki Technology Co., Ltd

上海市松江区漕河泾科技绿洲��B幢����室
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info@palkitech.com

www.palkitech.com

服务网点     ◎ 北京办事处    ◎ 成都办事处    ◎ 郑州办事处    ◎ 长沙办事处    ◎ 武汉办事处
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